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Trattazione sintetica di argomenti
Di seguito è riportata la relazione di Lewis per il calcolo del modulo di ruote dentate cilindriche a denti diritti.
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Il candidato dopo aver chiarito il significato dei vari termini, esponga il procedimento per il calcolo del modulo mediante l'applicazione per tentativi  della formula in questione.

(Max. 25 righe di testo)
Proposta di soluzione
Nella relazione di Lewis compaiono:

· il momento torcente Mt, determinabile dalla relazione  
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 dove P e la potenza da trasmettere in kW ed 
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la velocità angolare della ruota;

· il coefficiente di Lewis, tabellato in funzione del numero dei denti;

· il numero di denti z;

· il rapporto fra la larghezza di fascia e il modulo – λ, di solito = 10 ÷ 12;

· il valore della sollecitazione ammissibile a flessione sul dente σamm;

· il coefficiente di velocità fv. Nei casi comuni,
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Fissato un valore di fv di primo tentativo, si calcola un primo valore del modulo;

quindi determinato il diametro primitivo della ruota 
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, si determina la velocità
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  e si ricalcola il fattore di velocità 
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Se questo coincide o si avvicina a quello fissato in precedenza il calcolosi ritiene concluso, altrimenti si ripete con il nuovo valore del fattore di velocità, fino a pervenire ad una soddisfacente somiglianza di due fattori di velocità successivi.
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